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Националност: Българска  
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Месторабота 

Организация: Институт по Информационни и Комуникационни Технологии към 

Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН) 

Служебен Адрес: ул. Акад. Г. Бончев, бл.2, 1113 София, България  

Секция: “Комуникационни и Компютърни системи“ - ККС 

Позиция: Доцент, ръководител на секция ККС 

Основна област и подобласти на научни изследвания 

Роботика, Мобилни роботи и манипулатори, Вградени системи, Информационни 

технологии, Интернет на нещата, Умни устройства, Автономна навигация, Компютърно 

зрение, Информатика, Контрол, Компютърни науки, Кибер-физични системи 

Образование 

Период: от септември 2014 до септември 2017, Образователна степен: Доктор, 

Образователна организация: Институт по Информационни и Комуникационни 

Технологии – БАН, Научна област, специалност: Електротехника, електроника и 

автоматика - Приложение на принципите и методите на кибернетиката в различни области 

на науката 

Период: от септември 2012 до януари 2014, Образователна степен: Магистър Инженер, 

Образователна организация: Технически Университет – София, Научна област, 

специалност: Автоматики Информационна и Управляваща Техника 

Период: от септември 2008 до юни 2012, Образователна степен: Бакалавър Инженер, 

Образователна организация: Технически Университет – София, Научна област, 

специалност: Автоматики Информационна и Управляваща Техника 

Период: от септември 2003 до юни 2008, Образователна степен: Средно специално, 

Образователна организация: Професионална Гимназия по Техника и Технологии – 

Смолян, Научна област, специалност: Електронно-изчислителна Техника 

mailto:denis.chikurtev@


Трудов стаж 

01.2022 – до момента: Доцент, Институт по Информационни и Комуникационни 

Технологии към Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН). 

10.2020 – 12.2021: Пост докторант, Институт по Информационни и Комуникационни 

Технологии към Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН). 

10.2019 – 12.2021: Главен Асистент, Институт по Информационни и Комуникационни 

Технологии към Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН). 

09.2017 – 09.2019: Асистент, Институт по Информационни и Комуникационни Технологии 

към Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН). Провеждане на научни и приложни 

изследвания в областта на роботиката и ИТ технологиите. Разработка на софтуер и системни 

архитектури за дистанционно управление на интелигентни мехатронни системи и сервизни 

роботи. Активно участие в проекти за научни и приложни изследвания като ръководител 

или член на колективите. 

08.2014 – 08.2017: Докторант, Програмист, Институт по Информационни и 

Комуникационни Технологии към Българска Академия на Науките (ИИКТ-БАН). 

Разработване на системи за управление на мобилни роботи. Провеждане на научни 

изследвания в областта. Активно участие в проекти за научни и приложни изследвания като 

ръководител или член на колективите. 

05.2012 – 10.2014: Програмист, Институт по Системно Инженерство и Роботика към 

Българска Академия на Науките (ИСИР - БАН). Разработка на софтуер и хардуер за 

роботизирани манипулатори и мобилни роботи. Научни и приложни изследвания в 

роботиката. 

Умения и компетенция 

Социални умения и компетенции: 

Участие и презентиране на доклади и статии на национални и международни 

конференции. Участие в множество колективи по изпълнение на проекти. 

Организационни умения и компетенции: 

Координация и управление на научни проекти в областта на ИКТ и роботиката. 

Технически умения и компетенции: 

Отлични познания по управление на индустриални и сервизни роботи. 

Отлични познания по математика и информационни технологии. 

Използвани операционни системи: Linux, Windows, ROS 

Програмни езици: C/C++, Python, JavaScript, HTML, Matlab 

Приложен софтуер: OpenCV, Visual Studio, Matlab, SolidWorks, Microsoft Office 



Чужди езици:  

 
Разбиране Говорене Писане 

Английски Advanced  Advanced Advanced  

 

Участие в научни проекти: 

Участие в проекти, финансирани от ФНИ, през последните 5 години  

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс „Финансиране на научни изследвания“ , 
2023 г. 
Номер и дата на подписване на договора: КП-06-Н 72/4/05.12.2023 
Тема: Иновативни методи и алгоритми за откриване и разпознаване на подвижни обекти 
чрез интегриране на хетерогенни данни 
Ръководител на проекта: проф. Иван Гарванов  
Статус на проекта: текущ 

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс „Финансиране на научни изследвания на 
млади учени и постдокторанти“ , 2020 г. 
Номер и дата на подписване на договора: КП – 06 – М47/5; 27.11.2020г. 
Тема: Изследване и развитие на алгоритми със самообучение за взаимодействие между 
индустриални роботи и обекти в работната зона 
Ръководител на проекта: Калоян Йовчев 
Статус на проекта: приключил 
Оценка за изпълнението на проекта (за приключи проекти): много добър 

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс „Финансиране на научни изследвания на 
млади учени и постдокторанти“ , 2019 г. 
Номер и дата на подписване на договора: КП-06-М37/2; 06.12.2019. 
Тема: Изследване и развитие на иновативна методология за повишаване енергийната 
ефективност на индустриални сгради чрез инфрачервено отопление и интелигентни 
системи за управление 
Ръководител на проекта: Венета Йосифова 
Статус на проекта: с предаден отчет 
Оценка за изпълнението на проекта (за приключи проекти): много добър 

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс „Финансиране на научни изследвания на 
млади учени и постдокторанти“ , 2018 г. 
Номер и дата на подписване на договора: КП – 06 – М27/1; 04.12.2018г. 
Тема: Изследване и развитие на иновативни, интелигентни информационни и 
комуникационни технологии за управление на сервизни роботи 
Ръководител на проекта: Денис Чикуртев 
Статус на проекта: приключил 
Оценка за изпълнението на проекта (за приключи проекти): много добър 

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс за финансиране на фундаментални научни 
изследвания, 2016 г. 
Номер и дата на подписване на договора: ДН 07/23 – 15.12.2016 



Тема: ТЕЛЕУПРАВЛЯЕМИ СЕРВИЗНИ РОБОТИ ПОВИШАВАЩИ КАЧЕСТВОТО НА ЖИВОТ НА 
ВЪЗРАСТНИ ХОРА И ИНВАЛИДИ 
Ръководител на проекта: Найден Шиваров 
Статус на проекта: приключил 
Оценка за изпълнението на проекта (за приключи проекти): много добър 

Конкурс (тип на конкурса и година): Конкурс за финансиране на фундаментални научни 
изследвания, 2017 г. 
Номер и дата на подписване на договора: ДH 17/3-2017 
Тема: 3Д дигитализация на обекти от националното културно-историческо наследство 
Ръководител на проекта: Димитър Карастоянов 
Статус на проекта: приключил 
Оценка за изпълнението на проекта (за приключи проекти): много добър 

Участие в проекти, финансирани от други източници, през последните 5 години 

Финансираща организация: Европейски съюз 
Конкурс (тип на конкурса и година): План за възстановяване и устойчивост 
Номер и дата на подписване на договора: No. BG-RRP-2.005-0003 
Тема: ExcellCity - STRENGTHENING THE SCIENTIFIC EXCELLENCE AND INNOVATION CAPACITY 
IN THE AREA OF SMART CITY THROUGH TWINNING: https://excellcity.unibit.bg/  
Ръководител на проекта: проф. Евгения Ковачева- УниБИТ 
Статус на проекта: текущ 

Финансираща организация: МОН 
Тип на конкурса и година: НАЦИОНАЛНА ПРОГРАМА 
„МЛАДИ УЧЕНИ И ПОСТДОКТОРАНТИ 1“ 
Номер или акроним на проекта: DCM # 577 / 17.08.2018 
Тема: Софтуерни архитектури и комуникационни системи за управление на роботи и 
вградени системи 
Ръководител на проекта: Денис Чикуртев 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: Оперативна програма „Иновации и конкурентоспособност“ 
Тип на конкурса и година: Оперативна програма „Иновации и конкурентоспособност“ 
Номер или акроним на проекта: BG16RFOP002-1.005-0197-C01 
Тема: Разработване на иновативна телекомуникационна услуга от БТК ЕАД 
Ръководител на проекта: проф. Димитър Карастоянов 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: ЕК 
Конкурс (тип на конкурса и година): ERASMUS +, Key action 2, Vocational education and 
training, 2020 
Номер и дата на подписване на договора: 2020-1-BG01-KA202-079200 
Тема: Network of IcT Robo Clubs 
Ръководител на проекта: Найден Шиваров 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: ОП Наука и образование за интелигентен растеж 

https://excellcity.unibit.bg/


Тип на конкурса и година: приоритетна ос 1 „Научни изследвания и технологично 
развитие“, процедура BG05M2OP001-1.002 „Изграждане и развитие на центрове за 
компетентност“ 
Номер или акроним на проекта: BG05M2OP001-1.002-0011 
Тема: Изграждане и развитие на Център за Компетентност по Мехатроника и чисти 
технологии MIRACle 
Ръководител на проекта: проф. Димитър Карастоянов 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: БАН 
Тип на конкурса и година: ЕБР – Двустранно сътрудничество БАН-САН, 2020 
Номер или акроним на проекта: неприложимо 
Тема: Кибер-физична система за интелигентно наблюдение и теле-медицина за 
пациенти с Covid -19 
Ръководител на проекта: Доц. Найден Шиваров 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: БАН 
Тип на конкурса и година: Програма за подпомагане на младите учени в БАН - 2016 
Номер или акроним на проекта: ДФНП-102/04.05.2016г. 
Тема: Система за Навигация, Локализация и Разпознаване на Обекти при Интелигентни 
Сервизни Роботи 
Ръководител на проекта: Денис Чикуртев 
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: МОН 
Тип на конкурса и година: ННП „Интелигентно Животновъдство“, 2021 
Номер или акроним на проекта: № Д01-62/18.03.2021 
Тема:  Интелигентно ЖивотновъдствоЛ https://inte-zhivo.bg/  
Ръководител на проекта: проф. д-р Добри Ярков – Тракийски Университет – Ст. Загора 
Статус на проекта: текущ 

Финансираща организация: Министерство на иновациите и растежа  
Конкурс (тип на конкурса и година): НАЦИОНАЛЕН ИНОВАЦИОНЕН ФОНД, 2020 
Номер и дата на подписване на договора: № 11ИФ-02-17/03.12.2020 г. 
Тема: Разработване на иновативни фотоволтаични покривни системи за повишаване на 
енергийната ефективност 
Ръководител на проекта: „DSI” ЕООД  
Статус на проекта: приключил 

Финансираща организация: Америка за България 
Конкурс (тип на конкурса и година): „Наука с бъдеще: Роботизирани системи, изкуствен 
интелект и нови технологии“ – 2021  
Номер и дата на подписване на договора: № 06/16.07.2021 г. 
Тема: Интелигентен робот за рехабилитация на ръка: https://us4bg.org/bg/rfp-bet-
robotics/  
Ръководител на проекта: доц. Денис Чикуртев 
Статус на проекта: приключил 
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